Bedienungsanleitung
PCE-RE 55

Version 1.0
06.06.2018

/

= IPCE

PCE Deutschland GmbH

Im Langel 4

D-59872 Meschede

Deutschland

Tel: 02903 976 99 0

Fax: 02903 976 99 29
info@pce-instruments.com
www.pce-instruments.com/deutsch




BETRIEBSANLEITUNG
Inhaltsverzeichnis
3 101 1= (U o T ST 3
2 SICherheitSiNfOrMAatiONEN..........oiiii e e e e e e e aaans 3
S 0 1= 1= U1 o] = o S 4
3.1 [ T=Y (T (U 01 7= 1 g o TSP 4
O =TT 1T a1 T FT= ] (=T (1] o S 5
41 ANDINGEN TES GOIALES ... iieieieiee ettt e oottt e e e e e oottt et e e e e e e et baeeeeeeeesasbaeeeeaeeesassseeeaaaeesaannsseeaaaaesanes 5
4.2 Empfehlungen flr die INStallation..............uuiiiii et e et e e e s e nnraeeee e s 5
5 Starten der MESSUNGEN ......uuuiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiteeiebe bbb sebebeaeaenaenennnsnne 6
5.1 F U 1) (] 10T o =T o PP POPPUPPRN 6
5.2 1= To =T o TN gl o [oT S T = L= PSPPSR 7
5.3 ANOEIN AES SOIWEITES ...ttt ettt et et e et e te e et e et e et eeaeesaeesbeesteeeteenteeneseneeereesteesteeseeareeas 7
6 Programmieren der Parameter in der konfigurierbaren Version.............c.ccccccvvevnnnes 8
6.1 SChEMA GBS MENUS ... ..ttt e e et e e e e e e s e et e et e e e e e e s eesbaereeeeeeseaasbreeeeeesasaasbreseeeeeeaanssrenes 8
6.2 Andern der EINSIEIUNGEN. ............o.ieieeeeeeeee ettt ettt ettt e st e et e st e s etesae e eteseeseetesaesnese e 10
6.3 [ L1001 (=14 L] (TSP 11
7 INPUE UNG OULPUL ...ttt 13
7.1 YT g To = oo SRR 13
7.2 F T Yo =T o TN (@011 01 PSP 13
R = T=To (=T =T o PO PPPTRRTIN 14
8.1 Ein- und Ausschaltfunktion (ON-OFF) ........ccuuiiiiiiiiiiit et 14
8.2 PID FUNKLON ... 14
9 AIArM-EINSTEIUNGEN ..ottt eneeane 15
10 Auf Werksteinstellung zUurlCKSELZEN ...........ovviiiiiiii e 15
11 Auswahlen der PID-Parametereinstellungen.........ccccvvvvvveiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeee 16
111 AUtOMALISCNE-EINSTEIIUNG ...t e e e et e e e e s et eeeaae s 16
11.2 Korrektur der PID EINSTEIUNGEN ......oiiiiiiiiiieie ittt ettt e e e s 18
12 EITOr SIQNAIE .ottt 18
G T o1 50 o U] T P 19



BETRIEBSANLEITUNG

1 Einleitung

Der einfache Temperaturregler PCE-RES5 tbernimmt einfache bis komplexe Regelaufgaben und kann
an verschiedene Arten von Sensoren angeschlossen werden. Schliet man den einfachen
Temperaturregler an den Widerstandssensor Pt100 an, misst der PCE-RE55 Temperaturen von

-50 ... +600 °C.

2 Sicherheitsinformationen

e Bitte lesen Sie vor Inbetriebnahme des Gerétes die Bedienungsanleitung sorgsam durch.
Schaden, die durch Nichtbeachtung der Hinweise in der Bedienungsanleitung entstehen,
entbehren jeder Haftung.

e Wird das Gerat fur einen langeren Zeitraum nicht genutzt, entfernen Sie bitte die Batterien.

e Dieses Gerat darf nur in der in dieser Bedienungsanleitung beschriebenen Art und Weise
verwendet werden. Wird das Gerat anderweitig eingesetzt, kann es zu gefahrlichen Situationen
kommen.

e Gerat keinen extremen Temperaturen, direkter Sonneneinstrahlung, extremer Luftfeuchtigkeit
oder Nasse aussetzen.

e Benutzen Sie das Gerét nie mit nassen Handen.

e Es durfen keine technischen Veranderungen am Gerat vorgenommen werden.

e Das Gerét sollte nur mit einem feuchten Tuch gereinigt werden. Keine Scheuermittel oder
I6semittelhaltige Reinigungsmittel verwenden.

e Das Geréat darf nur mit dem von PCE Deutschland angebotenen Zubehor oder gleichwertigem
Ersatz verwendet werden.

e Vor jedem Einsatz dieses Gerates, bitte das Gehause auf sichtbare Beschadigungen tberprufen.
Sollte eine sichtbare Beschadigung auftreten, darf das Gerat nicht eingesetzt werden.

e Das Gerét darf nicht in einer explosionsfahigen Atmosphére eingesetzt werden.

e Wenn die Sicherheitshinweise nicht beachtet werden, kann es zur Beschadigung des Gerates
und zur Verletzungen des Bedieners kommen.

Bei Fragen kontaktieren Sie bitte die PCE Deutschland GmbH.
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3 Spezifikationen

Mess- und Regelbereiche

Typ J 0...+250°C
0...+400°C
0...+600°C
0...+900°C

Typ K 0...+600°C
0...+900°C
0...+1300°C

Typ S 0...+1600°C

Pt 100 -50...+100°C
0...+100°C
0...+150°C
0...+400°C
0...+600°C

Display 4-stellig, LED, 10mm Hohe

Luftfeuchte <85%r.F.

Montage elektr. Anschluss Uber Klemmleiste

Schutzart Front: IP 40
Ruckseite: IP 20

Schalttafelausschnitt 92 x 92 mm

Abmessungen 96 x 96 x 65 mm

Gewicht <300¢g

3.1 Lieferumfang
1 x Temperaturregler PCE-RE55
1 x Bedienungsanleitung
1 x Stecker mit 16 Schraubklemmen
2 X Halterungen
1 x Garantiekarte
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4 Bedienungsanleitung

4.1 Anbringen des Geréates

Der Temperaturregler wird durch 2 Schraubklemmen angebracht, die im Lieferumfang vorhanden
sind. Die Locher in den Schraubklemmen sollten 9196 x 9106 mm grof3 sein und das Material der
Klemme darf 6 mm nicht Uberschreiten.

4.2 Empfehlungen fur die Installation

Das PCE-RE 55 erflllt Bedingungen hinsichtlich Immunitat gegen elektromagnetische
Beeintrachtigung in industrieller Umgebung gemaf der Standards.

Um volle Schnelligkeit des Gerétes gegen elektromagnetische Beeintrachtigung in einer unbekannten
Umgebung zu erhalten, wird empfohlen, folgende Prinzipien einzuhalten:

- Benutzen Sie das Geréat nicht in der Nahe von Geraten, die hohe Impulse erzeugen

- Verwenden Sie Netzwerk Filter

- Benutzen Sie Metallschilde in Form von Rohren oder Schirmgeflechte um die mitgelieferten
Drahte zu leiten

- Die mitgelieferten Drahte der Messsignale sollten paarweise verdrillt sein, und fur
Widerstandsthermometer in einem 3-Leiter-Anschluss, mit verdrillten Adern der gleichen Lange,
Querschnitt und Widerstand ,in einer Abschirmung wie oben, gefiihrt werden.

- Alle Bildschirme sollten an einer Seite geerdet sein und mdglichst nah zum Geréat gefuhrt werden.

- Verwenden Sie das Leitbild, dass die Dréhte mit verschiedenen Signalen so weit wie mdglich
voneinander (nicht weniger als 30cm) weggefihrt werden und im richtigen Winkel zueinander
gekreuzt werden sollten.
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5 Starten der Messungen

Nach der korrekten Installation und Stromversorgung beginnt das Gerat mit dem Display Test und zeigt
auf dem oberen Teil des Bildschirms die Inschrift rE55, die Programm Version und als nachstes den
Messwert an.

Mdglicherweise wird auch eine Nachricht angezeigt, die Sie tiber Abweichungen informiert.

5.1 Ausfuhrungen

Das Gerét ist in folgenden Ausfuihrungen verflgbar:

Ein- und Ausschaltgerat
- Analoge Einstellungen des Sollwertes und digitale Messungen der Messwerte.
- Steuert Algorithmen des Ein- und Ausschaltgerates mit der auf 2,0°C festgelegter Hysterese.

PID Gerét
- Analoge Einstellungen des Sollwertes und digitale Messungen der Messwerte.
- Steuert die Algorithmen des PID Typs mit den Einstellungen des Herstellers abhangig von der
Ausfuhrung.

Konfigurierbares Gerét

- Analoge Einstellungen des Sollwertes und digitale Messungen der Messwerte.

- Steuert Algorithmen des Ein- und Ausschaltgerates oder PID Gerates auf Parameter, die der
Nutzer wahlt.

- Programmieren der Enter Taste durch betétigen der Aufwarts- und Enter-Taste.

- Automatische-Einstellungs-Funktion

- Output Alarm

- Programmierbares Andern der Kontrolle zwischen erhitzen und kiihlen

- Madgliches Speichern der Parameter mit Hilfe eines Passwortes.
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5.2 Bedienung des Geréates

Hier Sehen Sie die Frontseite des Gerétes in der Ein- und Ausschalt oder der PID-Variante (linkes Bild)
und der konfigurierbaren Ausfilhrung mit den Tasten und der Alarm-Funktion (rechtes Bild).
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Folgende Elemente sind an der Fronseite des Gerates angebracht:
1 — Anzeige des Messwertes

2,3 — Drehknopf fur das Manuelle umstellen des Sollwertes

4 — Grine Diode, die den Ausgang anzeigt

5 —rote Diode, die den Alarm anzeigt

6,7 — Aufwarts- und Abwartstaste, Enter-Taste

5.3 Andern des Sollwertes

Sie 6ffnen die Einstellungen des Sollwertes, indem Sie den inneren Teil des Drehknopfes dricken. Das
Gerat zeigt automatisch den Sollwert in Form einer Potentiometer-Bewegung an. Sie kehren zum
Bildschirm zurtick, nachdem das Potentiometer 5 Sekunden still steht. In der konfigurierbaren Version mit
Tasten, ist das Einstellen des Sollwertes méglich, nachdem Sie die Enter-Taste gedriickt haben.
Wahrend des Anzeigens des Sollwertes pulsiert das Display.
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6 Programmieren der Parameter in der konfigurierbaren Version

6.1 Schema des Menls

Im nachfolgenden Bild sehen Sie das Meni. Nachdem Sie die Aufwarts-Taste gedriickt und mindestens 2
Sekunden gehalten haben, kénnen Sie die Parameter programmieren. Sie verandern die Parameter,
indem Sie die Aufwarts-Taste driicken. In Tabelle 1 sehen Sie die Beschreibung der Parameter. Sie
kehren zum normalen Modus zurlick, indem Sie die Aufwarts- und Enter-Taste gleichzeitig driicken oder,
wenn 30 Sekunden lang keine Taste gedriickt wurde. Manche Parameter sind méglicherweise nicht
sichtbar. Dies hangt von der aktuellen Konfiguration ab.
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Der Zugang zu den Parametern kann mit einem Sicherheitscode gesichert werden. Wenn der Parameter
ausgewabhlt ist (der SECU Parameter ist >0), muss man den Code im Meni eingeben. Erst erscheint die
Inschrift ,codE* und nach dem Betatigen der Kndpfe, kann der Code eingegeben werden. Wenn ein
falscher Code eingegeben wird, erscheint die Inschrift ,Err“ und der Benutzer ist nur in der Lage die
Parameter-Einstellung zu Gberprifen. Die Anleitung des Sicherheitscodes sehen Sie auf folgendem Bild:

Start

y (<)

aktiven T

Code > codE

6ffnen

Freigeben

Code
eingeben

T N
< korrekter . E ~r

code?

Y

3 sec.
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6.2 Andern der Einstellungen

Die Anderung der Parametereinstellung beginnt, nachdem Sie die Enter-Taste driicken. Mit Hilfe der
Aufwarts-Taste kdnnen Sie die flackernde Zahl oder den nicht-numerischen Parameter erh6hen und mit
der Enter-Taste kdnnen Sie zwischen den Zahlen wechseln oder den nicht-numerischen Parameter
bestétigen. Die Stornierung der Veranderung erfolgt nach dem gleichzeitigen Dricken der Aufwérts- und
Abwartstaste oder nachdem 30 Sekunden lang keine Taste gedriickt wurde. Im nachfolgenden Bild
sehen Sie die Veradnderung der Einstellungen:

(&) (&) (&) (

.. Q044 i
Anderung (&) mAnderung

beginnen —>»
’ ’ ' q abbrechen
» -Hl i
. » Anderung

\j U U akzeptieren
(=) (&) (&)
nachster
Parameter
(&)
Anderung e und, Anderung
beginnen abbrechen
= 0NOor | @
A Anderung
akzeptieren
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6.3 Parameterliste

In Tabelle 1 sehen Sie eine Liste aller Parameter des Geréates.

Parameter- | Parameter- Bereich der Benutzer-
Symbol beschreibung Parameteranderung einstellungen
] Rigaiithrsus onoF: An/AL.JS Elnstellungen sAcE®
ALt ) Algorithmen
- Einstellungen Pragn
P, d: PIDEinstellungen
Proportional-
Ph bereich 0.1...999.9 °C FB BABR
Integral- 0..9999 s
& aktionszeit (0-Einheit ausgeschaltet) 300
Differenz-
: : 0.0...9999s
cd Aktionszeit (0 - unit disabled) 60.0
kg, | Fushersich 0.5..99.9s 20.0
HY Hysterese 0.2..99.9 °C 2.0
QUtPUt' d' r:Kihl-Kontrolle
out Einstellungen ) ' AU
¢ Nuv Hitze-Kontrolle

11
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Parameter |Parameter- Bereich der Benutzer-
Symbol Beschreibung Parameteranderung Einstellungen
non&: deaktiviert
AH: : Absolut héchster Alarm
AL o: Absolut tiefster Alarm
dur - relativ hochster Alarm
ALeY Alarmtyp dul o: relativ tiefster Alarm nont
dur n: absoluter interner
Alarm
duou: absoluter externer
Alarm
Sollwert-
ALSE |einstellangen MIN...MAX 0
Abweichungen
Hldy |Palam -199.9...199.9 °C 0.0
ALHY | Alarm Hysterese | 0.2...99.9 °C 2.0
Veranderung "
Sh F | 4o Messwertes | -99-9..99.9°C 0.0
Position der 0 . gP-ohne Dezimalstelle
P : v-on : i.gP
¢ Dezimalstelle . dP: 1 Dezimalstelle
SECY |Sicherheitscode | 0...9999 0

12
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Sensor MIN | MAX PB
FABR

Resistance thermometer Pt100 -50...100°C | -50.0 [ 100.0 | 15.0
Resistance thermometer Pt100 0...100°C | 0.0 | 100.0 | 10.0
Resistance thermometer Pt100 0...150°C | 0.0 | 150.0 | 15.0
Resistance thermometer Pt100 0...250°C | 0.0 | 250.0 | 20.0
Resistance thermometer Pt100 0...400°C | 0.0 | 400.0 | 25.0
Resistance thermometer Pt100 0...600°C | 0.0 | 600.0 | 30.0
Thermocouple type J 0...250°C 0.0 | 250.0 | 20.0
Thermocouple type J 0...400°C 0.0 | 400.0 | 25.0
Thermocouple type J 0...600°C 0.0 | 600.0 | 30.0
Thermocouple type J 0...900°C 0.0 | 900.0 | 40.0
Thermocouple type K 0...600°C 0.0 | 600.0 | 30.0
Thermocouple type K 0...900°C 0.0 | 900.0 | 40.0
Thermocouple type K 0...1300°C 0 1300 | 45.0
Thermocouple type S 0...1600°C 0 1600 | 50.0

7 Input und Output

7.1 Mess-Eingang

Das Gerat hat einen Mess-Eingang mit dem man ein Widerstandsthermometer oder einen
Thermoelement-Sensor verbinden kann. Fur das Widerstandsthermometer Pt100 in einer Drei-Leiter
Verbindung wird der Ausgleich der Widerstandslinie automatisch ausgeftihrt. In der Zwei-Leiter
Verbindung kann man in Betracht ziehen, dass die Widerstandslinie zu einem zuséatzlichen Messfehler
fuhrt. FUr Thermoelemente wird der Ausgleich der Referenz Abzweigung automatisch ausgefihrt. Ein
zusatzlicher Parameter ist die Anzahl der Zahlen nach dem Dezimalkomma. Der Parameter dP definiert,
ob die gemessene Temperatur mit einer Stelle nach dem Komma angezeigt wird (nur bei der Ausfiihrung
mit einer Genauigkeit von 0.1°C). Die Richtigkeit des veranderten Messwertes wird durch den ShiF
Parameter angezeigt.

7.2 Ausgénge (Output)

Das Geréat hat einen Ausgang, an dem es mdglich ist die An- und Ausschaltvariante oder den PID Modus
zu wahlen. Fir die proportionale Variante ist es notwendig die Zeit der Impulsfolge zusatzlich
auszuwabhlen. Die Impulsfolge ist die Zeit die vergeht, wenn man den Ausgang wahrend der
proportionalen Variante verandert. Die Lange der Zeit der Impulsfolge muss je nach dynamischer
Eigenschaft des Objektes und angemessen fiir den Ausléser gewahlt werden. Es wird empfohlen
kontaktlose Relais (solid-state relays SSR) fiir schnelle Prozesse zu benutzen. Der Relais Ausgang wird
benutzt um die Schaltvorrichtungen in Prozessen mit geringer Geschwindigkeit zu kontrollieren. Das
Nutzen einer zu hohen Impulsfolge um High-Speed Prozesse zu kontrollieren, kann unerwiinschte
Effekte in Form von Schwingungen hervorrufen. Theoretisch ist die Kontrolle besser, je niedriger die Zeit
Impulsfolge ist. Trotzdem sollte es fur den Relaisausgang so hoch wie mdglich sein, um die Relais
Funktion zu verlangern.

Empfehlungen fur die Zeit der Impulsfolge:

13
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Zeit der
Ausgang imBulsfolge Laden
. empfohlen >20s 2A/230V a.c.
elektromagnetischer min. 10 s oder Schaltvorrichtung
Relais
min.5s 1A/230V a.c.
Transistor Ausgang 1..38 kontaktloses Relais

8 Bedienen

8.1 Ein- und Ausschaltfunktion (ON-OFF)

Die Auswabhl der Ein- und Ausschaltfunktion erfordert folgende Einstellungen: Der ,ALG" Parameter muss
auf ,onof” eingestellt sein, der Hysterese Paramater auf ,Hy" und die Art des Ausgang Parameters auf
»out‘. Die Art des Ausgangs beim Erhitzen wird durch den Parameter ,out = inu*“ und beim kuhlen durch

den Parameter ,out=dir gewahilt.

Ausgabe-
Zustandt : . Hysterese
< >
an
\ 4
A
BUS Lusmaiivaiss .
: »
Sollwert Temperatur

8.2 PID Funktion

Die Auswahl der PID oder auch PI,PD oder P Funktion erfordert folgende Einstellungen: Der ,ALG*
Parameter muss auf ,Pid“ eingestellt sein und es wird empfohlen die Parameter ,Pb*, ,ti“ und ,td“ zu
wahlen. Das Ausschalten des Geréates fiihrt dazu, dass die Parameter zuriickgesetzt werden. Die Art des
Ausgangs beim Erhitzen wird durch den Parameter ,out = inu“ und beim kiihlen durch den Parameter
Lout=dir* gewanhlt. Als nachstes muss der Parameter ,to" gewahlt werden

14
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9 Alarm-Einstellungen

Aldu
ALSP its%d ®

absolut héchster absolut tiefster relativ héchster relativ héchster
(RL.& Y= RH ) (Fh‘..& Yy=AL o) (Rc’..& Y=duH ) (RL& Y=duH)

_—
1RLdu (+) 0 YRLdu
) 5P SpP
; | }ALdu () } YL d

relativ niedrigster relativ niedrigster relatives Mittelmal relatives MittelmaR
(RltY=dulo) (RLEY=dulo) (RLEY =dur n) (RLtY = duou)

Die Alarm-Einstellung erfolgt durch das Auswahlen des ,Alty“-Parameters.

Auf der Abbildung sehen Sie die mdglichen Arten von Alarmen. Der Sollwert des absoluten Alarms ist
durch den Parameter ,ALSP* und der relative Alarm (Abweichung vom Sollwert) durch den ,ALdu“-
Parameter definiert. Die Alarm Hysterese (die Zone um den Sollwert), in welcher der Ausgang nicht
verandert wird, ist durch den Parameter ,ALHY* Parameter definiert.

5P
}AaLdu ()

Aldu
SP

Aldu

10 Auf Werksteinstellung zuriicksetzen
Das Geréat kann auf Werkseinstellungen zurtickgesetzt werden, wenn beim Einschalten des Gerates

gleichzeitig die Aufwarts- und Enter-Taste gedriickt wird. Bei erfolgreichem Zuriicksetzen erscheint
-FAbr‘ oben auf dem Display.

15
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11 Auswahlen der PID-Parametereinstellungen

11.1 Automatische-Einstellung

Das Gerét hat die Funktion einer automatischen Auswahl der PID-Einstellungen. Diese Einstellungen
gewabhrleisten in den meisten Fallen optimale Kontrolle. Um die automatische Einstellung zu starten,
muss man den ,At“ Parameter auswahlen und die Enter-Taste mindestens 2 Sekunden lang festhalten.
Dieser Parameter ist nur flr die proportionale Kontrolle (,ALG = Pid“) zuganglich.
Der flackernde Dezimalpunkt auf der linken Seite des Displays bestatigt das Aktivieren der automatischen
Einstellung. Die Laufzeit der autom. Einstellungen richtet sich nach den Einstellungen des Geréates und
dauert hochstens 10 Stunden an. Wéhrend der autom. Einstellungen oder direkt danach, kdnnen
Uberregulierungen auftreten. Aus diesem Grund muss (falls moglich) ein kleinerer Sollwert ausgewahit
werden. Nach der automatischen Terminierung, werden die errechneten PID-Einstellungen in dem
permanenten Speicher gespeichert und das Gerat startet mit neuen Einstellungen.
Der automatische Einstellungsprozess startet nicht oder ist kaputt ohne Kalkulations- oder PID-
Einstellungen, falls:

- Der Messwert gréf3er ist, als der Sollwert

- Der Unterschied zwischen Soll- und Messwert niedriger ist als 5%

- Die Zeit der vorlaufigen Objekt-Stabilisierung oder der erlaubten Zeit fiir die autom. Einstellung

Uberschritten wird

- Ein Teil des Geréates beschadigt ist

- Alle Tasten gedriickt werden

- Der Sollwert verandert wurde

- Der gemessene Wert nicht im Messbereich nicht
In diesen Fallen startet das Gerat mit vorangegangenen Einstellungen.

Das Gerat wahlt (je nach Regelabweichung) die Antwortmethode des Einheitensprungs oder der
Schwingungsmethode. Die Antwortmethode des Einheitensprungs wird gewahlt, wenn der Unterschied
zwischen dem Sollwert und dem gemessenen Wert mindestens 20% des Messbereiches betragt.

Antwortmethode des Einheitensprungs
Die autom. Einstellung bei der Antwortmethode des Einheitensprungs erfolgt durch:
- Das Ausschalten des Signals und stabilisieren der Objekttemperatur (von 2 min bis 3 h)
- Das Einschalten des Signals (100%) und Beschliel3en der Objekt Charakteristik (max. 10 h)
- Dem Berechnen der PID Einstellungen und der gespeicherten Werte im permanenten Speicher
- Dem Beginn im PID-Modus mit neuen Einstellungen

A Y[%]
100 - - - - --

APV
At

s

16
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An der charakteristischen Darstellung der kontrollierten Menge in Abhangigkeit von der Zeit kann man die
Verzogerungszeit des Objekts und der maximalen Temperatursteigung sehen. Diese wird durch folgende
Formel berechnet:

APVmax

V =
max At

PID-Einstellungen werden mit Hilfe folgender Gleichungen berechnet:
Pb =1,1 X Vmax X To — proportionaler Bereich
ti = 2,4 x To — Integrationszeit-Konstante
ta = 0,4 x To — Differenzzeit-Konstante
Schwingungsmethode um den Sollwert
Die autom. Einstellung bei der Schwingungsmethode erfolgt durch:
- Den Ein- / Ausschaltmodus

- Dem Berechnen der PID Einstellungen und der gespeicherten Werte im permanenten Speicher
- Dem Beginn im PID-Modus mit neuen Einstellungen

A Messwert
-

t[s]
>

AY[%]

100%

{s]

PID-Einstellungen werden mit Hilfe folgender Gleichungen berechnet:

Pb=P
ti=T
ta=0,25xT

17
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11.2 Korrektur der PID Einstellungen

PID Parameter interagieren untereinander und deshalb missen Sie jede Veréanderung von nur einem
Parameter einleiten. Es wird empfohlen Parameter zu zuzuordnen, die den Wert verdoppeln oder

halbieren.

Wahrend der Wechsel mussen Sie folgende Grundséatze beachten:

a) Langsame Antwort des Objektes:

- Verringern Sie den proportionalen Bereich

- Verringern Sie die Integrations- und Differenz-Zeit-Konstante

b) Uberregulierung:

- Verringern Sie den proportionalen Bereich

- Verringern Sie die Differenz-Zeit

c) Schwingungen:

- Verringern Sie den proportionalen Bereich

- Verringern Sie die Integrations-Zeit
- Erhdhen Sie die Differenz-Zeit

d) Instabilitat:
- Verringern Sie die Integrations-Zeit.

12 Error Signale

Error Code | Grund Prozedur
LErr Uberschreiten des Messbereiches | Uberpriifen, ob der Sensor angeschlossen ist und
oder Kurzschluss im Sensorkreis | entsprechende Eingangssignale in dem
dazugehdrigen Messbereich liegen, wenn ja, den
Sensorkreis nach einem Kurzschluss Uberprifen
HErr Uberschreiten des Messbereiches | Uberpriifen, ob der Typ des gewéhlten Sensors
oder Kurzschluss im Sensorkreis kompatibel mit dem angeschlossenem Sensor ist,
Uberprufen ob die aufgenommenen Werte im
dazugehdrigen Bereich liegen, wenn ja, Uberprifen,
ob ein Bruch im Sensorkreis vorhanden ist
Messwert unterhalb des Uberpriifen, ob die Einstellungen des Potentiometers
---- Messbereichs nicht auBerhalb des gewéhlten Messbereichs liegen
---- Messwert oberhalb des Uberpriifen, ob die Einstellungen des Potentiometers
Messbereichs nicht auBerhalb des gewéhlten Messbereichs liegen
At.Er Automatische Einstellungen Uberpriifen Sie den Grund des Abbrechens des
fehlerhaft abgeschlossen Einstellungsprozesses wahrend der automatischen
Einstellungsvorgangs
Er.Ad Eingang nicht kalibriert Mit dem Netzkabel verbinden, fall es nicht hilft,
nachste Servicestelle kontaktieren
Er.SP Eingang des Sollwertes nicht Mit dem Netzkabel verbinden, fall es nicht hilft,
kalibriert nachste Servicestelle kontaktieren
Er.EE Error der Anzeige Verifizierung Mit dem Netzkabel verbinden, fall es nicht hilft,

des permanenten Speichers

nachste Servicestelle kontaktieren. Der Grund flir den
Abbau in diesem Zustand kénnte unvorhersehbare
Bedienung sein.

18




&
BETRIEBSANLEITUNG

13 Entsorgung

HINWEIS nach der Batterieverordnung (BattV)

Batterien durfen nicht in den Hausmull gegeben werden: Der Endverbraucher ist zur Rickgabe
gesetzlich verpflichtet. Gebrauchte Batterien kdnnen unter anderem bei eingerichteten
Rucknahmestellen oder bei der PCE Deutschland GmbH zuriickgegeben werden.

Annahmestelle nach BattV:
PCE Deutschland GmbH
Im Langel 4

59872 Meschede

Zur Umsetzung der ElektroG (Riicknahme und Entsorgung von Elektro- und Elektronikaltgeraten)
nehmen wir unsere Gerate zuriick. Sie werden entweder bei uns wiederverwertet oder tber ein
Recyclingunternehmen nach gesetzlicher Vorgabe entsorgt.

Bei Fragen kontaktieren Sie bitte die PCE Deutschland GmbH.

N ® CE€| Bvi

www.pce-instruments.com S RoHs

Alle PCE-Produkte sind CE
und RoHs zugelassen.

WEEE-Reg.-Nr.DE69278128
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